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Résumé : les drones ont vu leur popularité exploser au cours de la dernière décennie. La prochaine étape dans
l’intégration des drones dans notre vie quotienne est de rendre ces derniers complètement autonomes. Une partie
de ce challenge est d’arriver à charger leurs batteries sans avoir besoin de l’intervention d’un humain.

Dans le cadre de cette thèse, un système de transfert de puissance sans fil est proposé comme solution pour
cette charge de batterie autonome. Un modèle mathétique de transfert de puissance basé sur la résonance ma-
gnétique est d’abord élaboré. Sur base de ce modèle, un système capable de transférer 1 kW de puissance est
dimensionné, puis testé de manière expérimentale.

En plus de la grande quantité de puissance nécessaire à la charge d’une batterie LiPo en 30 minutes, trans-
férer de la puissance à un drone amène d’autres difficultés. Chaque gramme de gagné à l’intérieur du drone
signifie que l’autonomie de ce dernier augmente. Ainsi, la partie du système qui se trouvera à l’intérieur du
drone doit être dimensionnée minutieusement. En plus de cela, il faut éviter d’avoir un échauffement trop élevé
lors de la charge car cela pourrait nuire au drone.

Le banc d’essai contient également un circuit d’électronique de puissance. Ce dernier convertit la tension
DC d’entrée en une tension AC qui est appliquée à l’entrée de l’émetteur du circuit résonant.

Dans un second temps, cette thèse s’intéresse aux champs magnétiques émis par le système de recharge.
L’impact de ces champs, autant sur la santé humaine que sur le drone, est étudié. Plusieurs méthodes de
blindages sont ensuites introduites et discutées.
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