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Ce document contient les quelques modifications a apportées a la version finale du mémoire.

Page 56 : Modifications de la section III. 4. 2. :

L’équation [27] devient :

p.Vin=m
(28]
ou, p : masse volumique de 'eau a température et pression standards (997 kg/m?)
Vim : volume immergé du flotteur
m : masse du flotteur (0.002 kg)
En remplagant dans I'équation [28] le volume immergé du flotteur, on obtient :
p.m.h%.. (3R — hip)
3 =m
[29]

Avec, R:rayon du flotteur (0.0095 m)

him : partie immergée du flotteur

En résolvant I'équation [29], on obtient une valeur de 0.0102 m pour la partie immergée du flotteur.
En soustrayant cette valeur par le rayon du flotteur, on obtient une correction positive de 0.0007 m a
appliquer a la composante verticale de la position des flotteurs.

Page 62 : Tableau 9 : le temps de pose de 200 secondes doit étre modifié par 1/200 seconde.

Page 67 et 68 : Changement d’unité concernant le débit : [m®/s] en [1/s].



